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Gli autori hanno sviluppato metodologie innovative di previsione, monitoraggio e diagnostica per 

impianti fotovoltaici. Tali metodologie sono state messe a punto presso il laboratorio sperimentale 

SolarTechLab del Politecnico di Milano. La previsione di produzione dei sistemi fotovoltaici [1] è 

stata realizzata mediante l’utilizzo di reti neurali accoppiate a modelli fisici. Tale metodologia 

“ibrida” permette la modellizzazione di sistemi ingegneristici complessi a partire da variabili fisiche 

derivanti da stime o misure sul campo. L’analisi dell’efficienza viene invece eseguita a partire dalle 

grandezze elettriche misurate ma anche utilizzando tecniche e metodologie sviluppate ad hoc. 

In questo contesto sono oggetto dello studio metodi innovativi per il monitoraggio delle 

performance di impianti tecnologici basato sul rilievo combinato di grandezze elettriche, parametri 

meteorologici misurabili in campo, e rilevazioni aeree mediante velivoli senza pilota (Unmanned 

Aircraft Vehicles, UAVs) [2]. Particolare attenzione è stata rivolta inoltre alla previsione 

dell’energia elettrica da fonte rinnovabile [3] (in particolare derivante da fonte solare) sia prodotta 

che consumata, sulla base di previsioni fornite da servizi meteorologici esterni. 

 

  
Figura 1. Piattaforma UAV utilizzata per le prove sperimentali e immagini riprese con una camera IR presso il 

SolarTechLab 
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